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Exercice 1 (4 •) Soit P un programme linéaire défini à l’aide des variables xi et de fonction objectif z. Soit D son
dual défini à l’aide des variables yj et de fonction objectif w.

1.1 (2 •) Énoncez le théorème de dualité faible.

1.2 (2 •) Énoncez le théorème de dualité forte.



Exercice 2 (16 •) On considère les programmes linéaires suivants :

P1 : max 2x1 − x2 s.c. {x1 ≥ 0, x2 ≥ 0, −x1 + x2 ≥ 2, x2 ≤ 2, x1 + x2 ≥ 4}

P2 : max 2x1 − x2 s.c. {x1 ≥ 0, x2 ≥ 0, −x1 + x2 ≤ 2, x1 ≤ 2, x1 + x2 ≥ 4}

2.1 (6 •) Résolvez graphiquement ces deux programmes linéaires.
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2.2 (5 •) Résolvez P1 en utilisant l’algorithme du simplex à deux phases.



2.3 (5 •) Résolvez P2 en utilisant l’algorithme du simplex à deux phases.


